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2)
12 MHz osilator frekansi ile galisan ADUC841 temelli
sistemde Mod2 kullanilarak yanda zamanlama
diyagrami verilen iki farkh PWM cikisi elde edilecektir.
Asagida verilen PWM ozelliklerini dikkate alarak
istenenleri ve gerekli cikisi tGretecek ASM kodlarini
yaziniz.
PWM ayarlari:
Cikis P3.3,P3.4
Bolme faktorii:32,
Calisma modu Mod:2,
Bolicu Katsayisi N=1,
PWM giris saati, CLKPWM=fosc/(15*Bolme faktori)
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Asagidaki istenen degerleri belirleyiniz. Doldurulmasi

zorunludur.
CFG41 Yapilan islemler:
PWMCON Yapilan igslemler:
PWMIL PWM1H
PWMOL PWMOH
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a) Yandaki sekilde verilen 1kHz tggen dalga ADCO kanali ile bir periyotta N
10 o6rnek alinarak okunacaktir. Alinan 10 6rnegin sadece disik byte’i
(ADCDATAL) siraslyla ram’in 10H-19H arasina kaydedilecektir. Gerekli 30mV

ASM kodunu yaziniz. (Timer0, 16 bit, TO kesmesi aktif)

b) Alinan 10 6rnegin ortalamasini aliniz ve ortalama 16 degerinden biylk

ise P2.1’e bagh LED’i yakan aksi halde sondiren ASM kodunu yaziniz.
(Not: Alinan 10 6rnegin toplami 255’i gegmemektedir.)
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Yukarida verilen sistemde, ADUC841 kullanilarak DC motor hiz bilgisi seriporttan PC’'ye aktarilmak istenmektedir. DC
motor hiz bilgisi kodlayicidan gelen darbeler sayilarak (T0) elde edilecektir. (Timer0 ve 16 bit)

Soru: Bilgisayardan islemciye ‘A’ bilgisi geldiginde bilgisayara sayma bilgisinin dtisik byte’ini (TLO) génderiniz ve sayiclyi
sifirlayiniz. (Baud Rate: 9600bps)



