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Yukarida verilen otomasyon sisteminde koliler agirliklarina bagl olarak istiflenmektedirler.
Gergeklestirilecek mikrokontroldr algoritmasi asagida verilmistir:

0- ANA program yoklama yontemi ile referans ADCO degeri okunacak. Okuma sonrasi

okuma kanalit ADC1 ayarlayacak ve ¢evrim baglangici harici yapacak.

1-Ana program p3.2 iizerinden A ve B mesafe sensorlerine ait NAND cikiginin yoklama
yontemi ile lojik ‘0’ olmasin1 bekleyecek.

2-NAND c¢ikisi lojik ‘0’ olmasi durumunda ana program M1 motor siiriiciisline dur isareti
(lojik 0”) verecek.

3-ADCI1 ¢evrimi harici (p3.5 iizerinden) baglatilacak.

5- ADC kesmesi kullanilacak. ADC kesme alt programi, adc1 den gelen veri ile ref degeri
karsilagtiracak. Esitlik durumunda p1.1°re lojik ‘1’; esitligin bozulmasi durumunda ise
pl.le lojik ‘0’ verilecek.

6- ADC kesme alt programindan ¢ikmadan 6nce M1 motora hareket kazandirilacak (p1.0=1).

7- ANA program M1 hareketini algilayinca adim Ora donecek.

8- Kullanilan mikrokontrolor 5V ¢alisma gerilimine sahiptir. Gerilim diismesine kars1 tetbir

alimacak. PSM kesmesi ve altprogrami kullanilarak gerilim diismesi durumunda p1.2 ye bagh

gerilim diik led yakilacak ve M1 motoru durdurularak kesme icerisinde sonsuz dongiiye
girilecek.

Adc okuma ayarlart:

1- T/H, ADC veri tutma 4 saat darbesinde gerceklesecek.
2- fadc=fosc/32 olacak.

3- fosc=11.0592 Mhz tir

4-Harici Vref
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BASLA: ACALL ILK AYAR

TARA:
ACALL OKU_REF
BKLO: JB P3.2,BKLO
CLR P1.0
BKL1: JINB P1.0,BKL1
SIMP TARA
ILK AYAR:
MOV PSMCON,#11000001B ;POWER MONITORING ON
SETB EA
SETB EPSMI ; POWER MONITORING KESME ON
RET
OKU REF:
CLR EA
CLR EADC ;ADC KESMESI OKEY
MOV ADCCONI,#11001100b ; Fosc/32,T/H-4, VREF HARC
CLR CSO ;KANAL-0
SETB SCONV ;ADC START
OR BKL ADC:
JNB ADCI, OR_ BKL ADC ;ADC OKUMA BEKLE
CLR ADCI
MOV R1,ADCDATAH
MOV RO,ADCDATAL
ANL RO,#0FH ;ILK 4BIT OKUMA KANALI VAR
ACALL AYAR ADCO
RET
AYAR ADCI:
MOV ADCCONIL,#11001101b ;Fosc/32,T/H-4, VREF HARC,STARTDIS
SETB CS0 ;KANAL-1 SECILI
SETB EA
SETB EADC ;ADC KESMESI OKEY

RET




ADCINT:
MOV A, ADCDATAH
MOV B,ADCDATAL
ANL A #0FH -{LK 4BIT OKUMA KANALI VAR

CINE A,RLESITDEGIL
CINE A,RO,ESITDEGIL
SETB P1.1
SIMP CIKIS ADCINT
ESITDEGIL: CLR PI.1
CIKIS ADCINT: SETB  P1.0

RETI

PSMINT:
CLR P1.0 ;BANTDURDUR
SETB P1.2  ;GERILiM DUSUK LEDI
XX: SIMP XX

RETI

END



