CFG841 Saklayicisi
ADUC841 mimarisinde yer alan gesitli cevre birimlerinin ayarinin yapildigi CFG841 SFR’si bit adreslenemez. Reset sonrasi
baslangi¢ degeri 10h’dir.

CFG841: |EXSP|PWPO| DBUF | EPM2|EPM1|EPMO | MSPI | XRAMEN

Bit isim Agiklama

7 EXSP Setlendiginde genisletilmis SP yapisi (11-bit) aktif olur. Temizlendiginde ise standart SP yapisi (8-bit)
secilmis olur.

6 PWPO | Setlendiginde P3.4 ve P3.3 pinleri PWM ¢ikisi olarak atanir. Temizlendiginde ise P2.6 ve P2.7 PWM gikislari
olarak atanir.

5 DBUF | Setlendiginde dahili DAC ¢ikis tamponlari by-pass edilir. Temizlendiginde ise DAC ¢ikis tamponlari aktif
duruma geger.
4 EPM2 | EPM2, EPM1 ve EPMO bitleri asagidaki tabloya gére PWM saat frekansi igin bélme faktoriini belirler.
3 EPM1 EPM2 EPM1 EPMO Bolme Faktori
2 EPMO 0 0 0 32
0 0 1 64
0 1 0 128
0 1 1 256
1 0 0 512
1 0 1 1024
1 MSPI Setlendiginde SPI haberlesme biriminin MISO, MOSI ve SCLOCK fonksiyonlarini sirasiyla P3.3, P3.4 ve P3.5

pinlerine atanir.

0 XRAMEN | Setlendiginde dahili XRAM kullanima agilir ve harici veri hafiza adres alaninin alt 2-kByte ‘lik kismina
yerlestirilir. Temizlendiginde ise dahili XRAM kullanima kapalidir.

ADCCON1 Saklayicisi
Cevrim ve data yakalama sirelerinin ayarlandigi, ¢cevrime baslama modunun segildigi ve ADC’'nin on/off yapildigi kontrol
SFR’sidir. ADCCON1 SFR’si bit adreslenemez.

ADCCONI: | MD1|EXT_REF| CK1|CKO| AQ1|AQO | T2C |EXC

Bit isim Aciklama

7 MD1 Setlendiginde ADC enerjilendirilir, kullanima hazir hale gelir (Power On). Temizlendiginde ise ADC
beslemesi kapatilir (Power Off).

6 EXT_REF | Setlendiginde ADC igin harici referans kaynag secilir. Bu durumda iglemcinin ilgili pinine (Cref) harici bir

referans kaynagi baglanmalidir. Temizlendiginde dahili referans kaynagi segilir

ADC'nin galisma frekansi, fapc, mikrokontol6re bagl olan harici kristal frekansinin (fosc) CKO ve CK1 bitleri
5 CK1 ile belirlenen katsaylya (MCLK) bolinmesi ile (fapc = fosc / MCLK) elde edilir. Bélme katsayisi
400kHz<fapc<8.38 MHz sarti saglanacak sekilde asagidaki tabloya gore belirlenir.

CK1 | cko | MCLK

0 0 32

0 1 4
4 CKO 1 0 8

1 1 2

AQ1 ve AQQ bitleri kullanilarak izleyici ve tutucunun (T/H) giris isaretini yakalamasi icin kag¢ adet ADC saat
3 AQl darbesi kullanilacagi asagidaki tabloya gore belirlenir. Uretici firma 3 veya 4 saat darbesinin kullaniimasini
Onermektedir.

AQl | AQ0 | ADCCIk Sayisi
0 0 1
2 AQO 0 1 2
1 0 3
1 1 4
Setlendiginde ADC’nin c¢evrime baslamasi  Zamanlayici/Sayici-2'nin  tasma biti (TF2) ile kontrol
1 T2C edilir.Zamanlayici/Sayici-2 tastiginda TF2 donanim tarafindan otomatik olarak setlenir ve ADC cevrime
baslar. Cevrim bittig§inde TF2 yazilimla temizlenmelidir.Daha detayh bilgi igin T2CON saklayicisini
inceleyiniz.

Setlendiginde ADC’nin ¢evrime baslamasi P3.5 (CONVST) pininden gelen sinyal ile kontrol edilir. P3.5
0 EXC pininden gelen sinyalin ADC gevrimini baslatabilmesi i¢cin minimum 100ns Lojik O mertebesinde kalmahdir.




ADCCON2 Saklayicisi
Analog giris kanalinin ve

¢evrim modununun segildigi ADCCON2 SFR’si bit adreslenebilir.

ADCCON?2: [ADCI

DMA | CCONV| SCONV| CS3]CS2| CS1| CSO

Bit isim Agiklama
ADC kesme bayragidir. Cevrim tamamlandiginda donanim tarafindan otomatik olarak setlenir.
7 ADCI Program ADC kesme vektoriine (ORG 0033H) dallandiginda yine donanim tarafindan temizlenir.
Kesme alt programi kullanilmadigi durumlarda ise yazilim tarafindan temizlenmelidir.
6 DMA DMA (Direct Memory Access = Dogrudan Hafizaya Erisim) ADC nin bu 6zelligi deneylerde
kullanilmayacagindan DMA = 0 yapilacaktir.
5 CCONV | CCONV =1 yapildigi anda ADC siirekli ¢gevrim modunda galismaya baslar. Bir gevrim tamamlandiginda
otomatik olarak yeni bir ¢cevrim baslar.
4 SCONV | SCONV =1 yapildigi anda ADC tek bir ¢evrim yapar ve durur. Cevrim tamamlandiginda donanim
tarafindan SCONV=0’a gekilir.Yeni bir cevrim icin tekrar SCONV = 1 yapilmaldir.
3 Cs3 CS0,CS1,CS2,CS3 bitleri ile analog giris kanali agagidaki tabloya gore belirlenir.
CS3 CS2 CS1 CSO | Analog Giris Kanali
2 CS2 0 0 0 0 Adc0
0 0 0 1 Adcl
0 0 1 0 Adc2
1 Cs1 0 0 1 1 Adc3
0 1 0 0 Adc4
0 1 0 1 Adc5
0 CSo 0 1 1 0 Adc6
0 1 1 1 Adc7

ADCCONS3 Saklayicisi

ADC'nin kalibrasyon ayarlarinin yapildigi ADCCON3 SFR’si bit adreslenemez.

ADCCON3: |BUSY|RSVD| AVGS1 |AVGSO0 |RSVD|RSVD| TYPICAL| SCAL

Bit isim Aciklama

7 BUSY BUSY bitinin igerigi okunabilir fakat yazilmla degistirilemez (Read Only). BUSY biti ADC ¢evrimi devam
ederken veya ADC nin kalibrasyonu yapilirken donanim tarafindan setlenir. Cevrim veya kalibrasyon
bittiginde yine donanim tarafindan temizlenir.

6 RSVD Bu bit donanim geregi daima 0 olmalidir

5 AVGS1 | ADC'nin kalibrasyonu ile ilgilidir. Deneylerde kullanilmayacagi icin burada agiklanmamistir

4 AVGSO | ADC’'nin kalibrasyonu ile ilgilidir. Deneylerde kullanilmayacagi igin burada agiklanmamistir

3 RSVD Bu bit donanim geregi daima 0 olmalidir

2 RSVD Bu bit kalibrasyon siresince daima 1 olmalidir

1 TYPICAL | ADC'nin kalibrasyonu ile ilgilidir. Deneylerde kullanilmayacagi icin burada agiklanmamistir

0 SCAL ADC'nin kalibrasyonu ile ilgilidir. Deneylerde kullaniimayacagi igin burada agiklanmamigtir

DACCON Saklayicisi

Aduc841 mimarisinde bulunan her iki DAC modulintin (DACO ve DAC1) ¢alisma ayarlarinin yapildigi DACCON SFR’si bit

adreslenemeaz.

DACCON: [MODE

RNG1] RNGO | CLR1| CLRO|SYNC| PD1{PDO

Bit isim |Aciklama

7 MODE | Setlendiginde her iki DAC 8-bit modda, temizlendiginde ise her iki DAC 12-bit modda ¢alisir

Setlendiginde DAC1 igin ¢ikis gerilim araligi 0 V — AVDD, temizlendiginde ise OV- Vref (2.5V ) olarak
6 RNG1 | segilir. RNG=0 durumunda DAC’iIn dogru ¢alisabilmesi i¢cin donanim geregi ADC’de aktif yapilmalidir,
(Power-On).

5 RNGO |DACO igin gikis gerilim araligi segme bitidir. Calismasi RNG1 ile aynidir.




4 CLR1 |Setlendiginde DAC1 cikisi
Temizlendiginde ise DAC1 gikisi 0V’a gekilir.

DAC1H/L tutulan sayisal veriye karsilik gelen analog degere sahip olur.

3 CLRO |DACO gikis silme bitidir. Calismasi CLR1 ile aynidir.

2 SYNC

DACO ve DAC1 senkron-asenkron ¢alisma modu segme biti.

Setlendiginde, DACIL (i=0,1) kaydedicisine veri yazildigi anda DACi gikisi glincellenir.

Temizlendiginde ise, her iki DAC senkron calisma moduna girer. Bu modda, 6ncelikle DACIiL/H
kaydedicilerine veri aktarilir; daha sonra da SYNC biti lojik ‘1’yapilarak her iki DAC ¢ikisi ayni anda
glncellenmis olur.

PD1 |Setlendiginde DAC1 aktif olur (Power-On). Temizlendiginde DAC1 pasif duruma geger.

0 PDO |DACO igin aktif/pasif se¢me bitidir. Calismasi PD1 ile aynidir.
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Not: “Bolme Faktord” igin
CFG841 SFR’sini inceleyiniz

PWMCON Saklayicisi
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PWM biriminin ¢alisma ayarlarinin yapildigi PWMCON SFR’si bit adreslenemez.

PWMCON: [ SNGL (MD2 |MD1 |MDO

CDIV1

CDIVO| CSEL1| CSELO

Bit | Isim | Aciklama

7 SNGL | Setlendiginde tek cikisli PWM isareti Uretilir. P2.6 (veya P3.4) genel amagli kullanima birakilir. Cift ¢ikigh
¢alisma modlari igin SNGL = 0 yapilmaldir.
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6 MD2 MD 0, MD 1 ve MD 2 bitleri asagidaki tabloya gore PWM ¢alisma modunu belirler.

Calisma Modu

5 MD1

Mod 0 :PWM Kapali

Mod 1: P2.7 (veya P3.3) pininden tek ¢ikish PWM

Mod 2: Cift cikish (twin) 8-bit PWM

4 MDO

Mod 3: Cift cikigh (twin) 16-bit PWM

Mod 4: Gift NRZ 16-bit 3/A DAC

Mod 5: Cift cikigh (dual) 8-bit PWM

Mod 6: Cift RZ 16-bit 3/A DAC

PR |RrIRIO|O|O|O

PP |OO|FR|FL|O|O

P |O|Rr[(O|FR|O|r|O

Rezerve

3 CDIV1 | CDIV1 ve CDIVO bitleri asagidaki tabloya gére PWM Saat darbeleri boliict katsayisini belirler.

CDIV1 CDIVO Bollict Katsayisi, N
0 0 1
0 1 4
1 0 16
1 1 64

2 | CDIVO




1 CSEL1 | CSEL1 ve CSELO bitleri araciligiyla asagidaki tabloya gére PWM Saat kaynagi segilir.

Not: B6lme Faktorii CFG841 SFR’sinden belirlenir.

CSEL1 CSELO PWM giris saati, CLKpwm
0 0 fosc/(15*Bodlme Faktorii)
0 CSELO 0 1 fosc/BOIme Faktorii
1 0 Harici giris, P3.4
1 1 fOSC

NOT: PWM'’in 16-bit’lik galisma modlarinda (Mod 1,3,4 ve 6) ilk 6nce PWMOL ve PWM1L SFR’lerine ardindan PWMOH ve
PWM1H SFR’lerine deger yazilmalidir. PWMOH/L ve PWM1H/L SFR’lerine yazilan yeni deger devam etmekte olan PWM
periyodu tamamlandiktan sonra dikkate alinir.

Mod 1: Bu ¢alisma modunda hem darbe genislik siiresi (Ton) hem de PWM ¢oztinrligl yazilimla ayarlanabilir. Maksimum
PWM ¢oziinalirlGga 16-bit’dir.
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SCON Saklayicisi
UART biriminin g¢alisma ayarlarinin yapildigi SCON SFR’si bit adreslenebilir.

SCON: | SMO|SM1|SM2|REN| TB8 | RB8| TI RI
Bit | isim | Aciklama
7 SMO | SM1 ve SMO bitleri agagidaki tabloya gore seri haberlesme modunu belirler.
SMO0 | SM1 | Caligma modu
5 SMIL 0 0 Mod-0 : Kaymali Kaydedici, baud-rate sabit: fosc/12
0 1 Mod-1: 8-bit UART, baud-rate TH1 ile ayarlanabilir
1 0 Mod-2: 9-bit UART, baud-rate sabit: fosc/32 veya fosc/16
1 1 Mod-3: 9-bit UART, baud-rate TH1 ile ayarlanabilir
Setlendiginde cok islemcili haberlesme (Mod-2 ve Mod-3) yetkilendirilmis olur. Mod-0 kullanilirken SM2=0
5 SM2 | yapilmaldir. Mod-1'de SM2 setlenir ise gegerli bir STOP biti alinana kadar Rl biti setlenmez, SM2=0 yapilir ise veri
Byte’1 alinir alinmaz Rl donanim tarafindan setlenir.
Setlendiginde seri kanaldan veri alma islemi yetkilendirilmis olur. Temizlendiginde seri veri alma islemi durur.
4 REN
3 TB8 | 2.ve 3. Modda (¢ok islemcili haberlesme) iletilen verinin 9. Bitidir.
2 RB8 | 2.ve 3. Modda (¢ok islemcili haberlesme) alinan verinin 9. Bitidir. Mod-1"de stop biti RB8’e atanir.
1 Tl Seri veri gobnderme islemi tamamlandiginda donanim tarafindan setlenir. Yeni veri gondermeden 6nce yazilimla
temizlenmesi gerekir.
0 RI Seri veri alma islemi tamamlandiginda donanim tarafindan setlenir. SBUF tan veri okunduktan sonra yeni veri alma
islemi icin yazihmla temizlenmesi gerekir.
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Zamanlayici/Sayici-1 detayh blok diyagrami
TMOD Saklayicisi

Zamanlayici/Sayicilarin ¢alisma ayarlarinin yapildigi kontrol bitlerini igerir. Asagida gosterildigi gibi diisik 4-bit’i T/C-0 igin
yiksek 4-bit’i ise T/C-1 igin kullanilan kontrol bitleridir. TMOD SFR’si bit adreslenemez.

TMOD: |GATEl| ¢/T1| M1 | MO |GATE( C¢/To| M1 | MO
\ J U J

Y Y

T/C1 T/CO

Bit isim Aciklama

7 GATE1 |T/C-1 igin kapi kontrol.

GATE1=0 iken, TR1 =1 yapilmasi ile T/C-1 aktif olur.

GATE1=1 yapilmasi durumunda, T/C-1 ’in aktif olabilmesi icin TR1=1 yapilmal ve P3.3(INT1) pini lojik ‘1’
seviyesinde olmalidir.

6 C/T1 |T/C-1 icin giris kaynagini (zamanlayici/sayici ?) se¢me biti.
C/T1 =0 Zamanlayici, C/T1 =1 Sayici

5 M1 T/C-1 igin Ustte verilen tabloya uygun olarak galisma modunu se¢gme bitleridir.




3 GATEQ | T/C-0igin kapi kontrolii. T/C-0 i¢in GATE1 ile ayni isleve sahiptir. T/C-0 icin harici start/stop isareti
P3.2(INTO) pininden gelmektedir.

2 C/TO | T/C-0 igin giris kaynagini (zamanlayici/sayici ?) segme biti.
C/T0 =0 Zamanlayici, C/T0 =1 sayici

M1 T/C-0 igin Ustte verilen tabloya uygun olarak ¢alisma modunu segme bitleridir.

0 MO

Calisma modunun belirlenmesi:
T/C-0ve T/C-1 TMOD saklayicisinin MO ve M1 bitleri ile belirlenen 4 farkl ¢alisma moduna sahiptir.

M1 | MO | Mod | Agiklama

13-bit zamanlayici/sayici modu.

16-bit zamanlayici/sayici modu.

8-bit otomatik yuklemeli zamanlayici/sayici modu.

Bagimsiz ¢alisma modu.

T/C-1 bu galisma modunda durdurulur, son sayma degeri TH1 ve TL1 saklayicilarinda
tutulmaya devam eder.

T/C-0 ise 2-adet bagimsiz 8-bit’lik zamanlayici veya 1-adet 8-bit’lik zamanlayici ve 1-adet
8-bit’lik sayici olarak ¢alisir. TLO, T/C-0 kontrol bitleri ile kontrol edilen ve tasma
durumunda TFO bayragini setleyen 8-bit’lik zamanlayici veya sayici olarak kullanilabilir.
THOise T/C-1 kontrol bitleriile kontrol edilen ve tasma durumunda TF1 bayragini setleyen
8-bit’lik zamanlayici olarak kullanilabilir.

Rir|o|lo
Rlo|r|o
wNn|R|o

TCON Saklayicisi
TCON SFR’sinin yuiksek 4-bit’i zamanlayici/sayicilarla, dusiik 4-bit’i ise harici kesme kaynaklari ile ilgilidir. TCON saklayicisi bit
adreslenebilir.

TCON: |TF1 [TR1 | TFo| TRO| IE1 | ITI | 1EO | ITO

| . 7

T/C1 T/CO harici kegne kontrol

Bit | isim | Agiklama

7 | TF1 |T/C-1 tasma bayragl. T/C-1 tasmasi durumunda donanim tarafindan otomatik olara setlenir. Kesme yapisi
kullanilmasi durumunda program ilgili kesme hizmet altprogramina (Interrupt Service Routine, ISR)
dallandiginda yine donanim tarafindan temizlenir. Kesme yapisi kullanilmadiginda ise tagsma sonrasinda
yazilimla temizlenmelidir.

6 | TR1 |T/C-1 galistirma biti.

TR1 = 0O durumunda T/C-1 pasiftr. TRl = 1 durumunda ise T/C-1’ in aktif olmasi
GATE1 bitinin veya P3.3(INT1) pininin durumuna baghdir. Yukarida verilen blok diyagramlarini ve
aciklamalari inceleyiniz.

5 | TFO |T/C-0 tasma bayragi. T/C-0 igin TF1 ile ayni isleve sahiptir.
4 | TRO |T/C-0 galistirma biti. T/C-0 igin TR1 ile ayni isleve sahiptir.

3 IE1 |Harici kesmel olustugunda donanim tarafindan setlenir.  ilgili ISR’den déniis komutu (RETI)
kosturuldugunda donanim tarafindan temizlenir.

2 IT1 | Harici kesmel (INT1) icin kesme algilama kontrol bitidir. Harici kesmel girisi P3.3 pinidir. IT1=1 yapildiginda
P3.3 pininden gelen isaretin disen kenarinda (1-0 gegisinde) kesme olusur. IT1=0 yapildiginda P3.3 pininden
gelen isaretin Lojik 0 olmasi durumunda kesme Uretilir. Bu durumda giris isareti Lojik 0 oldugu siirece sirekli
kesme Uretilir.

1 IEO | Harici kesme0 olustugunda donanim tarafindan setlenir. ISR’den donis komutu (RETI) kosturuldugunda
donanim tarafindan temizlenir.

0 ITO | Harici kesmeO (INTO) igin kesme algilama kontrol bitidir. islevi IT1 ile aynidir. Harici kesmeO girisi P3.2
pinidir.
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Zamanlayici/Sayici-2’nin ¢alisma ayarlarinin yapildigi T2CON SFR’si bit adreslenebilir.

T2CON: | TF2 |EXF2 |RCLK| TCLK|EXEN2 | TR2|CNT2|CAP2

Bit | Isim | Aciklama

7 TF2 Timer 2 tagma bayragi; Timer2 tastiginda donanim tarafindan setlenir. Yazilim tarafindan temizlenir.
RCLK=1 veya TCLK=1 oldugu durumlarda setlenmez.

6 EXF2 EXEN2 =1 iken yakalama (Capture) veya yeniden ylkleme (Reload) olaylarindan biri gergeklestiginde
T2EX (P1.1)'den gelen sinyalin diisen kenarinda( 1 ) donanim tarafindan setlenir. Yazilimla temizlenir.

5 RCLK | RCLK (Receive Clock Enable Bit) Yaziim tarafindan setlendiginde seri portun Model ve Mode3
galismalarinda seri kanaldan veri almak igin gerekli saat darbeleri Timer2 nin tasma biti tarafindan
saglanir. Temizlendiginde bu islem igin Timerl in tasma biti kullanihr.

4 TCLK | TCLK (Transmit Clock Enable) Seri kanaldan veri gonderme igin RCLK ile ayni sekilde kullanilir.

3 | EXEN2 | EXEN2 Timer2 seri kanal icin saat Uretici olarak kullanilmadigi durumlarda, yazilim tarafindan EXEN=1
yapilarak T2EX (P1.1) pininden gelen sinyalin diisen kenarinda (1 ) yakalama veya yeniden yikleme
olayinin gergeklesmesi saglanir.

2 TR2 TR2 Setlendiginde Timer2 galismaya bagslar, temizlendiginde Timer2 durur.

1 CNT2 | CNT2 setlendiginde T2 pininden gelen harici sinyalleri saymak icin Sayici olarak ayarlanir.
Temizlendiginde ise Zamanlayici olarak kullanilir.

0 CAP2 | cap2 Setlendiginde (eger ayni anda EXEN2=1 ise) T2EX (P1.1) ‘den gelen sinyalin diisen kenarinda (1
) yakalama islemi olur.

Zamanlayici/Sayici2’nin T2CON saklayicisi tarafindan belirlenen 3 galisma modu asagida verilmistir.

RCLK (veya) TCLK CAP2 TR2 | Galisma Modu

0 0 1 16-Bit yeniden yikleme

0 1 1 16-Bit yakalama

1 X 1 Seri haberlesme i¢in Baud-Rate Ureteci
X X 0 Timer 2 Calismaz

Kesme Kaynagi Dogal Oncelik Agiklama

PSMI 1 (En yuksek) Besleme kaynagi izleme kesmesi
WDS 2 Watchdog Zamanlayici kesmesi
IEO 3 Harici kesme 0

ADCI 4 ADC kesmesi

TFO 5 T/C 0 kesmesi

IE1 6 Harici kesme 1

TF1 7 T/C 1 kesmesi

ISP1/12ClI 8 SPI/I2C kesmesi

RI+TI 9 Seri haberlesme kesmesi

TF2 + EXF2 10 T/C 2 kesmesi

Tl 11 (En dustk) TIC Sayici kesmesi




Aduc841 mikrodenetleyicisi icin kesme vektor adresleri

Kesme Kaynagi Vektor Adresi
IEO 0003H
TFO 000BH
IE1 0013H
TF1 001BH
RI+TI 0023H
TF2 + EXF2 002BH
ADCI 0033H
ISPI1/12CI 003BH
PSMI 0043H
T 0053H
WDS 005BH

IE: | EA |EADC|ET2| ES |ET1| EX1| ETO| EXO

Bit isim | Aciklama
7 EA EA=1 tim kesmeler aktif, EA=0 ise tim kesmeler pasif.
6 EADC | EADC =1/0 ADC kesmesi aktif/pasif.
5 ET2 ET2 = 1/0 zamanlayici/sayici-1 kesmesi aktif/pasif.
4 ES ES =1/0 seri veri alma/génderme kesmesi aktif/pasif.
3 ET1 ET1 = 1/0 zamanlayici/sayici-1 kesmesi aktif/pasif.
2 EX1 EX1 =1/0 harici kesme1 aktif/pasif.
1 ETO ETO = 1/0 zamanlayici/sayici-1 kesmesi aktif/pasif.
0 EXO0 EX =1/0 harici kesme 0 aktif/pasif.
IP:| - |PADC|PT2| PS |PT1]|PX1|PTO|PX0
Bit isim Aciklama
7 - Rezerve
6 PADC PADC = 1/0 ADC kesmesi yiksek/dustk oncelik seviyeli.
5 PT2 PT2 = 1/0 zamanlayici/sayici-2 yiksek/dusuk 6ncelik seviyeli.
4 PS PS = 1/0 seri veri alma/génderme yuksek/distk 6ncelik seviyeli.
3 PT1 PT1 = 1/0 zamanlayici/sayici-1 yiksek/dusiik dncelik seviyeli.
2 PX1 PX1 =1/0 harici kesme1l yiksek/dusiik dncelik seviyeli.
1 PTO PTO = 1/0 zamanlayici/sayici-1 kesmesi yiiksek/dustik dncelik seviyeli.
0 PX0 PX = 1/0 harici kesme 0 yuksek/diistk dncelik seviyeli.

IEIP2 Saklayicisi
Aduc841’in ilave kesme kaynaklarinin yetkilendirme ve 6ncelik ayarlarinin yapildigi IEIP2 SFR’si bit adreslenemez.

IEIP2:| - PTI|PPSM | PSI - ETI| EPSMI| ESI
Bit isim Aciklama
7 - Rezerve
6 PTI PTI = 1/0 zaman araligi kesmesi yiksek/dlsik 6ncelik seviyeli.
5 PPSM PPSM = 1/0 Besleme kaynagi izleme kesmesi ylksek/dusik éncelik seviyeli.
4 PSI PSI =1/0 SPI/12C kesmesi yiiksek/dustik 6ncelik seviyeli.
3 - Bu bit daima sifir olarak birakilmahdir.
2 ETI ETlI = 1/0 zaman araligi kesmesi aktif/pasif.
1 EPSMI EPSMI = 1/0 Besleme kaynagi izleme kesmesi aktif/pasif.
0 ESI ESI = 1/0 SPI/12C kesmesi O aktif/pasif.




