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Derste gosterilen ornekleri, paylasilan kodlar:i ve ADC-DAC mantigini ¢alisiniz. Daha
sonra asagida verilen ¢alisma sorularini cevaplayiniz.

* 1— ADCO kanalindan okunan gerilimi DACO cikisinda tekrar olusturunuz.(Harici
ref / 12bit dac kullanin)

» 2— Bir tistteki 6rnekte bu sefer 8 bit DAC ile olusturunuz.

e 3— Soru2.1’de verilen 6rnekte ADC kesmesi kullanarak kesme fonksiyonunda
DAC degerini olusturunuz.

* 1— Dabhili ref kullarak, ADC ile okunan gerilim degerinin yarisin1 DAC (12 bit)
cikisinda elde ediniz.

» 2— Bir ustteki ornekte DAC 8 bit olacak sekilde tekrarlayiniz.

* 1— ADC kesmesi kullanmadan sirasyila ilk 6nce ADCO kanalini okuyunuz ve
ADC degerlerini rO ve r1 atiniz, ardindan ADC1 kanalin1 okuyunuz ve ADC
degerlerini r2 ile r3 kaydedicilerine yaziniz.(dahili ref kullan)

e 2— Bir tstteki ornegi ADC kesmesinde yapiniz. (Bu soruda ADC kesmesi
olustugunda kesmenin hangi ADC kanalindan olustugu bir problemdir. Bu
problem bir kacg yol ile ¢oziilebilir.) (dahili ref kullan)

* 1— ADC kesmesi kullanmadan sirasiyla ADCO ve ADCO degerlerini okuyunuz.
gelenveri(ADC1), gelenveri(ADC2)’den biiyiik ise DACO cikisinda 1V, aksi takdirde
2V degerini olusturunuz.(dahili ref kullan)

* 2— Bir tistteki 6rnegi ADC kesmesinde yapiniz.




* ADCO kanalindaki gerilim degerinin iki katin1t DACO da elde ediniz. ADC icin
dahili ref, DAC icin harici ref kullaniniz. Not: Ayni anda hem dahili ref hem de
harici ref kullanamazsiniz. Bunu kod icinde ayarlamaniz gerekecek. Yani, ADC
kanali okurken dahili ref ayarla, DAC icin ise harici ref ayarla.

* 1— ADCO kanalindan 2 ms’de bir deger aliniz. 2ms icin timer0Q kullanimiz. (Hig¢
bir kesme kullanmadan)

» 2— Bir ustteki ornekte TimerO kesmesi kullanarak ayni islemi tekrarlayiniz.

* 3— 7.1 6rnegini hem Timer0 kesmesi, hem de ADC kesmesi kullanarak yapiniz.

Yukarida verilen sorularda ADC’nin ¢evrime baslamasini istege ve algoritmaya bagh
olarak tek cevrimlik(SCONV=1) veya CCONV=1 olarak ayarlayabilirsiniz.
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* 1— ADC’nin cevrime baslamasi, Timer2 ile ayarlanarak 2msn’de bir ADC0O’dan
gelen ADCDATA degerini r0 ve r1 kaydedicilerine yaziniz.

e 2 Bir ustteki soruda ADC kesmesi kullaniniz.
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Figure 1: Agirlik Olciim Sistemi
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Sekil 1’de verilen sisteminde kutular agirlik ol¢iim sisteminde tartilmaktadir. Bu
nedenle loadcell kullanilmaktadir. (Loadcell potansiyometre gibi davranmaktadir.
Loadcell, maksimum 100kg’'mi minumum ise Okg tartabilmektedir.) Kutular 1kg ile
100 kg arasinda degismektedir. Kutular 2 sn’de bir tartiya yerlestirilmektedir. Her
2sn’de bir tartilan kutu agriligi 50’kg’dan fazla ise p1.0 bagl ledi yakiniz. Not: Harici
ref kullan. Bilgi: Burada agirlik hesaplamasi yapmaya gerek yoktur. ADCDATA degeri
2048 ise agirlik 50kg olur.
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Bir iist soruda verilen sistemde agirligi kg olarak belirleyiniz. Agirligin tamsayi
kismini1 P2 de gozlemleyiniz.
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Figure 2: Arag hiz sabitleyici sistemi
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Bilgi: Araclarin hiz sabitleyici sistemleri ile aracin hizi belirli bir seviyede tutulmaya
calisilmakta ve aracin hizi tekerlege bagli bir darbe iiretecinin (encoder) trettigi
darbelerin sayilmasi ile yapilmaktadir. Bir darbe lojik 1-0-1 den olusur. Tekerlegi
dondiiren motorun doniis hizi, ADUC841 islemcisinin DACO ¢ikisindan motor siiriicii kon-

trol girisine gelen gerilim ile dogru orantili olarak ayarlanabilmektedir. Ayrica yiiksek
sicakliklarda koruma amacli motorun calismasi durdurulur. Sekil 2’de verilen teker-

lek baslangicta durmaktadir (DACOL=00h). DACO ¢ikis degeri arttirilarak (DACOL=DACOL+1)
tekerlek dondiiriilmeye baslatilir.

* Darbe iiretecinden gelen darbeler TO sayicist ile sayilacak ve tekerlegin hizi 10
darbe/msn (1ms de 10 darbe) olana kadar DACO cikist 1msn de bir giincel-
lenecek (T1 zamanlayicis1) ve istenen devir sayisina ulasildiginda ise DACO
cikisi sabit tutulacaktir (DACCON.SYNC=0 yapilacaktir).

* Ayrica ADC1 kanalindan okunan referans degeri ADCDATAL (low byte), rO
kaydedicisine kaydedeniz. ADCO kanalina bagh sicaklik sensérii 2msn’de bir
okunacak (T2 zamanlayicisi ile ADC ¢alistirilacak) ve ADCDATAL, ref degerden’den(r0)
biiylik oldugunda motor durdurulacaktir. (DACOL=00h yapilacaktir)

Yukarida verilen islemleri yapan kodu yaziniz. T1 ve T2 icin kesme fonksiyonunu,
ADC i¢in yoklama yontemini kullaniniz. (DACO ayar: 8 bit, Vref=harici, ADC ayar:
Sconv, (T/H)=1, Fadc=Fosc/32, Vref=harici)
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