Calisma Sorulari 6: Timer/Counter

0. Derste verilen 6rnekleri tekrar ediniz.
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(Timer gevre birimi kullanmadan) Yanda
verilen  sistemde  START  butonuna
basildiginda mikroislemci roéleyi
enerjilendirilerek (P1.1=Lojik 1) DC motora
besleme gerilimi uygulayacaktir. DC
motorun tur sayisi bir endlktif sensoér
yardimi ile P1.0’dan okunacaktir. istenen
devir sayisi P2.0, P2.1, P2.2 ve P2.3
portlarindan harici olarak girilecektir ve
RAM’de 20h adresinde saklanacaktir.
Okunan darbe sayisi referans’tan girilen
saylya esit degil ise L1 ledi, esit ise
mikrokontrolér tarafindan DC motor
durdurulacak (P1l.1=Lojik 0) ve L2 ledi
yakilacaktir. Ayrica herhangi bir anda STOP
butonuna basilirsa da mikrokontrolér DC
Motoru durduracaktir (P1.1=Lojik 0).
Belirtilen islemleri gerceklestiren program
kodunu yaziniz.

(Timer 0 ve mod 1 kullanarak)
Yukarida verilen sistemde START butonuna basildiginda mikroislemci roleyi enerjilendirilerek
(P1.1=Lojik 1) DC motora besleme gerilimi uygulayacaktir. DC motorun tur sayisi bir endiktif
sensor yardimi ile P1.0’dan okunacaktir. Her 1 sn’yede bir (Timer 0) gegen kutu sayisi kontrol
edilecek ve kutu sayisi 100 olmus ise P1.2 pinin komplementi alinacaktir.
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v (Timer’1, Counter olarak kullan ve mod 2)
Yanda verilen sistemde START butonuna
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yardimi ile P3.4’den okunacaktir.

DC motorun tur sayisi 100 oldugunda P1.2’'nin
komplementini al ve tekrar bastan saymaya
basla.

(100 tane saymasi icin Timer/Conter’in ilk
degerleri moda gore ayarlanmasi gerekir.)




(Kutulan TO ile say — mod 2, zamanlayiciyi T1 kullan mod 1.)

Yukarida verilen sistemde DC motorun tur sayisi bir endiktif sensér yardimi ile P3.4’den (Timer 0)
okunacaktir.

DC motora eneriji verildikten 0.1 sn (Timer 1) sonra motorun tur sayisi 100’den fazla ise p1.2 ledini
yakiniz ve motoru durdunuz ve tekrar en bastan islemleri tekrarlayacak kodu yaziniz.
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(T1 ve mod1)Yukarida verilen sisteme gore kutular sensér éniinden gegis slirelerine gore uyari
sistemi gerceklestiriimek istenmektedir. Eger kutu gegis sliresi 3msn lizerinde ise p0.0 bagli ledi yakip
sondiriiniz ve tekrar kutu strelerini 6lgmeye devam ediniz.

(Gegen kutularin maksimum boyutu 5msn’dir. )

Not: Timer 1'i 3msn gore ayarla ve p3.3=1 ise timer’i ¢calistir ve tasma gerceklesmisse ledi yak.

6. 5. Soruda bu sefer; p3.3 pini, timer’i disardan baslatabilir (Gate=1) ve ayrica p3.3 pin kontroli de
yapilabilir (jnb p3.3 gibi). Yani kutu gecerken otomatik olarak timer ¢alismaya baslayacaktir. Ana
dongi icinde ayrica kutu gegisinin bittigi de (p3.3=0 ise) kontrol edilebilir. Kutu gecisi bittigi anda
timer’in th1 ve tI1’i 3msn ile karsilastirilabilir.



